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1. Uvod

Reguldtor MRS 04 je kompaktni univerzdlni regulacni systém, uréeny k monitorovani
a fizeni technologickych procesti. Konkrétné¢ naptiklad pro fizeni procesu v suSdrnich,

vypalovacich  pecich,

udirndch, mrazirnich, pekdrnich,

zeméd¢€lskych  provozech,

vyménikovych stanicich nebo napf. pro fizeni klimatu v obytnych i priimyslovych prostorech.

2. Popis
2.1 Celni panel
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1 - Displej
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Dvojity displej zobrazuje zdroven naméfenou 1 Zaddanou hodnotu regulované veli¢iny v
piislusném okruhu. Namétfend hodnota je na vrchnim tadku, Zddanid hodnota na spodnim
fadku. Pfi programovani parametrti méfeni a regulace displej poskytuje ptehledna hlaseni.



2 - Kontrolky okruhii
Cislo zvoleného okruhu je indikovéano piislusnou kontrolkou. Vybér okruhil je pomoci kldves
,»Sipka nahoru* a ,,Sipka dola*.

3 - Kontrolky stavu vystupu
Kontrolky ,,1* aZ ,,4* indikuji stav jednotlivych vystupi takto: kontrolka sviti - vystup sepnut,
kontrolka nesviti - vystup vypnut.

4 - Kontrolka ,,MODE*
Kontrolka ,,MODE* indikuje pfitomnost v reZimu programovani.

5 - Klavesa ,,Sipka nahoru‘

Klavesa ,,Sipka nahoru® slouzi k listovdni ve vybéru okruhil, parametri a k nastavovéani
Ciselnych udaju ptfi programovani. Pfi pfidrzeni kldvesy probihd listovani nebo nastavovéani
zrychlené.

6 - Klavesa ,,Sipka doli“

Klavesa ,Sipka doli“ slouzi k listovdni ve vybéru okruhi, parametri a k nastavovani
Ciselnych udaju ptfi programovani. Pfi pfidrzeni kldvesy probihd listovani nebo nastavovéani
zrychlené.

7 - Klavesa ,,ENTER*¢
Klavesa ,,ENTER* slouzi ke vstupu do programovéni parametrii a k potvrzovani nastavenych
udaju.

2.2 Vstupni cdst

MRS 04 je ctyfokruhovy reguldtor. Na vstupy regulatoru Ize ptipojit proudové signély
4 a7z 20 mA nebo 0 aZ 20 mA nebo napétovy signdl 0 az 5 V. Pfepnuti na jiny druh vstupniho
signalu Ize provést z klavesnice.

2.3  Vystupni cdst

Vystupni prvky jsou Ctyfi miniaturni relé s maximdlnim zatizenim 250 VAC, 2 A.
Kontakty relé jsou chranény varistory. Pfi spinadni induktivnich zitézi se doporucuje pro
zvyseni spolehlivosti a sniZeni ruSeni zapojit k piisluSnym kontaktiim odruSovaci RC ¢lanky
(napft. 0,1 puF + 220 Q).



Pozor: Pripojené varistory jsou urceny pro maximdlni provozni napeti 250 Vef. Pri spindni
nekterych motoru v jednofdzovém zapojeni s kondenzdtorem pro posuv fdze miiZe dojit u
vinuti pripojeného pres kondenzdtor k trvalému zvyseni pracovniho napéti nad uvedenou
hodnotu dovoleného napéti varistoti.

Regulétor je vybaven funkci optického alarmu (blikdni kontrolky okruhu po dosaZeni
alarmové hodnoty).

Vystup dat je realizovan po seriové komunikacni lince RS 232. Komunikace je
obousmérnd typu master-slave.

Spojity analogovy regulacni vystup (16 bit) 1ze navolit pomoci propojky jako proudovy
0/4 ~ 20 mA nebo napétovy 0/2 ~ 10 V. (Analogovy vystup Ize nastavit také invertovany — 20
~ 0/4 mA, 10 ~ 0/2 V). Analogovy vystup lze vyuZit pro fizeni polohy servopohonu nebo
jinou spojitou regulaci.

2.4 Regulace

Reguldtor v provedeni MRS 04 - 1 x umoZiiuje regulaci na konstantni hodnotu. Zadana
hodnota pro piislu$ny okruh se zaddvd v menu £ 0P,

Typ regulace pro piislusny okruh 1ze zvolit v menu R £ 5 8. MoZnosti jsou nésledujici:
ONOF dvoustavova regulace

PRO! proporciondlni impulsni regulace
PRO3 proporciondlni tfistavova regulace
PIDI PID impulsni regulace

PID 3 PID tiistavova regulace

Analogovy vystup je pfifazen k prvnimu regulaénimu okruhu. Pfi navoleni regulace O N O F
je analogovy vystup fizen algoritmem PID, stejné jako pfi navoleni regulace P!D! nebo
P 1D 3. Pfi navoleni regulace PR O/ nebo PR O 3 je analogovy vystup Fizen algoritmem
proporcionalnim.



2.5Technicka data

Napdjeni

Prikon
Pojistka

Displej

Desetinnd teCka

Vstupni signdly:

Pocet vstupt

Moznosti vstupnich signélil

Vystupy:
spinaci
analogovy

datovy

Presnost méteni
Teplotni koeficient
Rozliseni
Rychlost méteni
Kalibrace
Procesor
Zélohovani dat
Pomocné napéti
Provedeni
Rozméry

Otvor do panelu
Klédvesnice
Hmotnost
Ptipojeni
Pracovni teplota
Doba ustdleni
Kryti
Bezpecnostni tfida
Ptipojeni

MRS 04-xxx1=1/N/PE-230 VAC (+10 -15%), 50 Hz
MRS 04-xxx2=24 VDC (+10 -15%)

MRS 04-xxx3=24 VAC (+10 -15%), 50 Hz

max. 6 VA

pro napajeni 230VAC - 0,05A (T 50 mA)

pro napajeni 24VDC - 1,25 A (T 1,25 A)

pro napajeni 24VAC - 0,63A (T 630 mA)

-999 ~ 9999

dvojity Ctyfmistny LED cerveny
vySka znaku 10 mm a 7,62 mm
programove¢ nastavitelnd

4
proudovy 4 az 20 mA nebo 0 aZ 20 mA
napétovy0az 5V

4x relé 250 VAC, 2 A

16bit D/A prevodnik

proudovy 0 ~ 20 mA, 4 ~ 20 mA, 20 ~ 0 mA, 20
~4 mA - zaté¢Zovaci odpor max. 500€2
napétovy 0 ~10V,2~10V,10~0V,10~2V
- zatézovaci odpor min. 10k€2

RS 232, RS485 obousmérnd komunikace
rychlost 9600 Baud

11 pfenosovych bitli, komunikace master-slave
0,25 % z rozsahu %1 digit

20 ppm/°C

dle polohy desetinné tecky, max. 0,01

2,5 méreni/s

pii 25°C a40 % r.v.

SAB 80C535

elektricky (EEPROM)

20 VDC, max. 25 mA (elektronicka pojistka)
panelové

96 x 48 x 119 mm

90,5 x 43,5 mm (s otvory & 3 mm v rozich)
foliova 3 klavesy

0,5 kg

svorkovnice (max. prifez 2,5 mm )

0~60°C

do 5 minut po zapnuti

IP 54 (Celni panel)

I

konektorova svorkovnice

priifez vodice do 2,5 mm?



Datovy konektor Cannon 9 V

Elektromagneticka kompatibilita CSN EN 61000 - 6 - 2
CSN EN 61000 - 6 - 3

Seismicka odolnost CSN IEC 980: 1993, ¢l. 6



2.6 Rozméry
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Tloustka panelu 0,5 ~ 30 mm

2.7 Pokyny pro montdz

Regulator se upevni do panelu pomoci dvou tfmend.

Vodice se pripojuji do Sroubovacich svorek na zadnim panelu regulatoru. Svorky jsou
feSeny jako 4 samostatné odnimatelné konstrukéni bloky takto: svorka 1 az 5 - blok vstupi,
svorka 6 az 9 - blok analogového vystupu, svorka 10 aZ 17 - blok reléovych vystupti, svorka
N, L, PE - blok napajeni. Kazdy blok svorek je mozno po piekondni aretacni sily vysunout
z piistroje smérem dozadu. Pfipojovaci vodice je mozno pfipojit k odejmutym blokiim svorek
a pak bloky do pfistroje zasunout.

Konektor Cannon slouZi k pfipojeni sériové komunikacni linky RS 232.

Dvoupdlovy spina¢ DIP slouZzi jako hardwarova ochrana nastavenych dat.

ON

M ptepis dat povolen

ON

I

i2 piepis dat zakdzén - v této poloze DIP spinace 1ze parametry libovoln€ ménit, ale po
zapnuti a vypnuti napdjeni se objevi parametry nastavené pfed zdkazem prepisu



2.8 Zapojeni svorkovnice
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UPOZORNENI:
A Vystraha rizika nebezpeci (pozor na napdjeci napéti).

2.9 Pripojeni pristroje
Vypina¢ nebo jisti¢ musi byt:
- soucasti instalace budovy
- v bezprostredni blizkosti zafizeni
- dosazitelny obsluhou
- oznacen jako odpojovaci prvek zatizeni

UPOZORNENI:

24VDC 24 VAC

230 VAC

Napajeni

[120

[119

[118

[120

119

118

[120

119

118

PouZije-li se zafizeni zplisobem jinym, neZ pro né€Z je vyrobcem urceno, miZe byt

ochrana poskytovand zafizenim naruSena.



2.10 Zapojeni propojovaciho pole

V propojovacim poli nutno nastavit pomoci doddvanych propojek typ zvoleného
vstupniho signdlu, piipadné typ analogového vystupu. Propojovaci pole je piistupné po
vyjmuti svorek 1 az 5 a 6 aZz 9. Pokud piislusné piny pro volbu vstupniho signdlu nejsou
propojeny, je piislusny vstup napétovy. Pokud pfislusné piny pro volbu vstupniho signdlu
jsou propojeny dodanou propojkou, je piisluSny vstup proudovy. Je moznd libovolna
kombinace napétovych a proudovych vstupti.
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Pti volbé typu vstupniho signdlu a typu analogového vystupu nutno respektovat
nastaveni propojovaciho pole pfi zaddvani parametri v programovacim moédu.
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3. Programovaci manual

V programovacim manudlu je podrobny popis nastaveni volitelnych parametri
reguldtoru. Pii uvddéni reguldtoru do provozu je nutno pfistroj ptizptisobit konkrétni aplikaci
uzivatele nastavenim poZadovanych parametrd. Standardné jsou v programovacim médu
nastaveny vyrobcem predvolené hodnoty, které jsou uvedeny v tabulce meznich hodnot
parametrd na str. 53. Pfed naprogramovanim je nutno zkontrolovat, zda pfepina¢ pro
hardwarovou ochranu dat je na zadnim panelu reguldtoru v poloze vypnuto. Po ukonceni
programovani je mozno chrdnit parametry proti pfepisu prepnutim obou pdlli prepinace do
polohy ON, tzn. Ze parametry lze libovoln€é ménit, ale po vypnuti a zapnuti napdjeni se objevi
parametry nastavené pred zdkazem piepisu.

-11 -
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3.2 Volba cisla okruhu
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Pomoci klaves ,,Sipka doli“ nebo ,.Sipka nahoru* lze v hlavnim
menu zvolit poZadované ¢islo okruhu. Cislo zvoleného okruhu je
signalizovéano kontrolkou 1 az 4.

3.3 Nastaveni Zddané hodnoty L0 MNP

\Il/

\Il/ \I/

\1/

Vmenu £ OMP senastavuje Zddand hodnota pro piislu$ny okruh.

cb.c
24.5
\
S MODE

N

conp

c4.5
conp

c4.5

\Il/

canp

/

/1IN /1IN

5.0
canp

ICON
END _

- conpjc mm
L enn )

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blikd ikona C O P. Stisknéte

klavesu ,,ENTER*.

Na vrchnim fadku displeje se objevi Zddand hodnota, na spodnim
fadku blikd menu £ O M P. Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Na vrchnim fadku displeje blikd nastaveni Zzadané hodnoty.
Klavesami ,Sipka nahoru“ a ,Sipka doli“ nastavte Ziadanou
hodnotu.

Potvrdte klavesou ,,ENTER".

Tim je nastavend Zddand hodnota potvrzena. Pro ndvrat do

rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,Sipka doli“ a ,Sipka

nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka , MODE‘ zhasne.

-13-



3.4 Odecteni velikosti akéniho zasahu PR O C

\Il/

\1/

\1/

\Il/

\Il/

\1/

V menu PROL odeétete tdaj v procentech, ktery zna¢i momentélni velikost akéniho
zéasahu pro piisluSny regulacni okruh. Pokud mate v ptisluSném okruhu zavolenu regulaci
ONOF, objevise vimenu PRI L 0.

24
< yoDE
conp |
cy.5 —
conrjc AV

55| .
| proc)c (A]]V
fCON

END_Je
_conefc [A][V)
END_J°
cb.c

24.5

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii pifisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blikd ikona C O P. Stisknéte
klavesu ,,ENTER*.

Objevi se nastaveni Zadané hodnoty. Pomoci kldves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru‘ nastavte menu PR O L.

Udaj na vrchnim fadku displeje zna¢i momentilni velikost
akéniho zdsahu v procentech. Pokud méte zavolenu regulaci

ONOF, na vrchnim fddku je 0. Pro ndvrat do rezimu ikon
nalistujte pomoci klaves ,Sipka dola“ a ,,Sipka nahoru* menu

1CON END

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.

-14 -



3.5 Nastaveni optického alarmu low OP L _

\1/

\1/

\1/ \Il/

\Il/ \Il/ \1/

\1/

V menu OPL _ senastavuje spodni hranice optického alarmu pro pifslusny okruh. P¥i
poklesu namétené hodnoty pod zadanou hodnotu blika kontrolka piisluSného cCisla okruhu, tj.
tzv. ,,opticky alarm*. Podminkou je zavoleni ptisluSného okruhu v hlavnim menu.

chb.c

N1/

<R MODE
conr): [a][V)
RLA_ )< §
0.0 ___
apL_J< &4
0.0
LorL_] (A][V]
5.0
LorL_J< [A[V]
ICON

END_|Z
| aa_J< (A]]Y]
END_J°
c6.c

2Y4.5

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4d znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru* nalistujte ikonu AL A _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro nastaveni optického alarmu low stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.
Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.
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3.6  Nastaveni optického alarmu high 0P H _

\1/

\1/

\Il/

\1/

\1|/

\1/

\Il/

\Il/

\1/

V menu 8P H _ se nastavuje vrchni hranice optického alarmu pro pifslusny okruh. P¥i
zvySeni naméfené hodnoty nad zadanou hodnotu blik4 kontrolka pfisluSného cisla okruhu, tj.
tzv. ,,opticky alarm*. Podminkou je zavoleni ptisluSného okruhu v hlavnim menu.

chb.c

7

0<

MODE

N
7

AV

VAN

/1N

Ally

180.0

| OPH_

J

/7 1\

VAN

AllY)

185.0
| OPH_ |

AY)

ICON
END_

LAt _J< AV
END_J°

Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4d znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru* nalistujte ikonu AL A _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

OPH_.

Pro nastaveni optického alarmu high stisknéte kldvesu

,,ENTER*.
Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.
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3.

7

V menu REGO

Nastaveni typu regulace REG D

se nastavuje poZadovany typ regulace pro pftislusny okruh.

Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. MoZnosti jsou nésledujici:

ONOF
PROI
PRO3
PID!
Pi03

\1/

\1/

\1/ \I/

\1/

\Il/

2652
24.5
%é/woog

| cone)e(a][v]
REG.’]E
ONOF

REGD S
ONOF|S

| REGO ) (A)|V]

PiD 3
| reso) (A)[V)
ICON
END_J¢

dvoustavova regulace
proporcionalni impulsni regulace
proporcionalni tfistavova regulace
PID impulsni regulace

PID tiistavov4 regulace

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Na vrchnim fadku displeje se objevi zadany typ regulace pro
pfislusny okruh, na spodnim fddku blikd menu REGO. Pro
zménu typu regulace stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte Zadany typ
regulace.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

-17 -



< . Pro névrat do hlavniho menu nalistujte pomoci kldves ,,Sipka
~L REGD N AV doli* a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _.
)
~ END s Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,MODE* zhasne.
7 =/

£o.c
25.0

3.7.1 Charakteristika dvoustavové regulace 0 N O F

on P
topeni VAN Y R
off ........................................ <P
AN
on ......................................... ................. \l V
chlazeni : Y AN
off <|| ,l> D e
HYST
HYST
¥4idan4 hodnota teplota
conp
COMP zadana hodnota
HYST hystereze

3.7.2 Charakteristika proporciondlni regulace PRO1, PR 0 3
uk)=K*ek)+Pw

u (k) akéni zasah v k-tém okamziku

K zesileni (proporciondlni konstanta _ P8 _)

e (k) odchylka od Zddané hodnoty v k-tém okamZziku
Pw  vykonovy posuv (P4 _)
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Ptiklad:
Mite zadany nésledujici hodnoty:  Zddand hodnota £ O P 100°C
proporciondlni konstanta _PB _ 5
vykonovy posuv P U _ 10 %
Naméiend teplota v k-tém okamziku je 90°C. Velikost ak¢éniho zdsahu vypocteme dle
pfedchoziho vztahu takto:

u((k)=5%*10+ 10 = 60 % ak¢niho zasahu

Tento ddaj 1ze odecist v menu P R 8 £ v pfislusném okruhu.

Pfi zadané regulaci proporciondlni impulsni PR 0! znali tento ddaj dobu sepnuti
vystupu v nastavené periodé¢ P ER _. Je-li napiiklad doba periody zaddna 10 s, je pfi 60 %
ak¢niho zdasahu regulacni vystup 6 s sepnut a 4 s vypnut.

Pfi zadané regulaci proporciondlni tfistavové PR O 3 znali tento idaj momentdlni
polohu servopohonu, tzn. Ze servopohon je ze 60 % otevien.

Pokud vyuZivate proporciondlni regulaci pro topeni, zadejte v menu proporcionalni
konstanta _ PB _ kladnou hodnotu.

Pokud vyuZivate proporciondlni regulaci pro chlazeni, zadejte v menu proporcionalni
konstanta _ PB _ zdpornou hodnotu.

3.7.3 Charakteristika PID regulace P1D|, PI1D 3
T k Td

uk) =K * {ek)+ —*>e@-1)+ — *[ek) -ek-1]}
Ti =0 T

u (k) akéni zasah v k-tém okamzZiku

K zesileni (proporciondlni konstanta _ P8 _)

e (k) odchylka od Zddané hodnoty v k-tém okamziku
T doba vzorkovani ( _T P1D)

Ti integra¢ni konsatnta (1 N7 _)

Td deriva¢ni konstanta (DER _)

Sefizeni PID reguldtoru spociva ve vhodném nastaveni jeho konstant. Metoda AUTO-
TUNE (spusténi v menu tune) vede k zdkladnimu vypoctu nastaveni konstant. Je nutné pocitat
s tim, Ze takto vypoctend nastaveni jsou pouze vychozi orientacni hodnoty. V praxi je vzdy
potiebné regulator pti uvadéni do provozu ,,vyladit®.

Pfi primérném regulatnim pochodu ma regulovand veli¢ina po dosaZeni Zadané
hodnoty jesté¢ dvakrat az Ctyfikrat prekyvnout a pak se ustalit.

Dostanete-li pii zdkladnim nastaveni parametri reguliatoru (AUTO-TUNE)
piechodovou charakteristiku se spravné rychlym nartstem, ale s velkym pferegulovanim, ¢i
velkymi dalS$imi piekmity, méli byste ponechat proporciondlni konstantu _ PB _ a zménit
Casové konstanty - integracni (! N T _) zvétSit a derivaéni (D E R _) zmensit.
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Bude-li naopak zdkladni pfechodova charakteristika mit charakter soustavy s velkym
tlumenim, tj. s dlouhou dobou regulace a Zddnym pieregulovanim, je tieba zmenSit integracni
konstantu ({ N T _) a zvétSit deriva¢ni konstantu (D ER _).

Momentdlni velikost akéniho zdsahu pro piislusny okruh lze odeéist v menu PR O L.

Pii zadané regulaci PID impulsni P{D! znaéi tento ddaj dobu sepnuti regulaéniho
vystupu v poméru k dobé vypnuti. Je-1i naptiklad velikost akéniho zasahu 35, je regulacni
vystup 35 % sepnut a 65 % vypnut. Cetnost spindni a vypindni zavisi na zadané dobé
vzorkovéani T PID.

Pfi zadané regulaci PID tiistavové P!D 3 znaé¢i idaj v menu PR OL momentdlni
polohu servopohonu, tzn. Ze servopohon je ze 60 % otevien.

Pokud vyuzivate PID regulaci pro topeni, zadejte v menu proporciondlni konstanta

_PB _kladnou hodnotu.
Pokud vyuzivéite PID regulaci pro chlazeni, zadejte v menu proporciondlni konstanta

_PB _ zdpornou hodnotu.
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3.8 Nastaveni parametrii regulace 0 N O F

3.8.1 Nastaveni automatického casovace zmén vystupu _RT _

Vmenu _AT

se nastavuje Casovy udaj v sekundach, ktery znac¢i minimalni moznou

dobu mezi zménami stavu vystupl pro piisluSny okruh. Podminkou je zavoleni piisluSného
okruhu v hlavnim menu. Napiiklad: nastavite v menu _A7T _ 10 sekund. Pii piekroéeni
zddané hodnoty vypne piisluSny vystup. Pfi prudkém poklesu naméfené hodnoty sepne
piislusny vystup nejdiive 10 s od piedchoziho vypnuti.

cb.c

\Il/ \Il/

\1/

\l1/ \Il/

\1/

\Il/

< 10D
_conr )< [A][V]
?
oo )-(a)¥
_m?g
Sy
L er (Al
Evo )

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blika ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®.

0 ¢¢

Pomoci klaves ,,Sipka doli* a

_AT _.

»Sipka nahoru‘ nalistujte menu

Pro nastaveni automatického ¢asovace zmén vystupt stisknéte
klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte
poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*

a ,,Sipka nahoru“ menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.
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\Il/

\1/

| REGO)T mm
END_J°
c6.c
2Y4.5

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*. Kontrolka , MODE‘ zhasne.
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3.8.2 Nastaveni hystereze HY4ST

V menu HY5T se nastavuje hystereze pro regulaci O N OF v pifslusném okruhu.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto parametru je
ziejmy z charakteristiky regulace 8 N O F (str. 16).

cb.c
24.5

<> W0DE
s cone)c[A][V)
o| REGO [
ONOF
( Reso - [a)[V)
15
o HysT [
| 1.5]%
HYST NIA
20
Ll )
CON
Leno ke
s recofs (A][V]
: enp_Jt

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci kldves ,Sipka doli* a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

HYST.

Pro nastaveni hystereze stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE‘ zhasne.
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3.8.3 Nastaveni chlazeni / topeni COHE

COLL
HERT

V menu {OHE se nastavuje druh regulace v piislusném okruhu. Podminkou je
zavoleni ptisluSného okruhu v hlavnim menu. MoZnosti jsou nésledujici:

chlazeni
topeni

Vyznam tohoto parametru je ziejmy z charakteristiky regulace 0 N O F (str. 16).

\Il/

\1/

c4
%%nmm
L con ) [a)W)
o| rEGO )<
ONOF
Reco ) (a)v
HEAT
| cone)
“|HERTIS

COHE] mm
CooL
"otk a)(w)

ICON
END_

RED

AY)

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci kldves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

COHE.

Pro nastaveni chlazeni / topeni stisknéte kldvesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte

poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

13

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolil
a ,,Sipka nahoru“ menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _
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\Il/

END _

£o.c
24.5

/1N

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.
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3.9 Nastaveni parametrii regulace PR 0|

3.9.1 Nastaveni proporciondlni konstanty _PB _

\Il/ NI/

\1/

\l1/ \Il/

\Il/ \1/

\Il/

V' menu
piislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice proporciondlni regulace na str. 16.

_PB_

26.2
24.5 lii
:c:éMoof
_conrfc[Al[V]
E’EGUE
PROI
| Reco)c (A][V)
3.0
_PB_J
3.0 |5
re_] (A][V]

_PB_

/7 1\

AY)

cCon
END_

REGD

\

/1N

AllY)

se nastavuje proporciondlni konstanta pro regulaci

PROI v

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fadku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte ikonu RE 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

_PB_.

Pro nastaveni proporciondlni konstanty stisknéte kldvesu
,ENTER".
Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*“ nastavte

pozadovany udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“ menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _
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\Il/

END _

/1N

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.

3.9.2 Nastaveni vykonového posuvu Pl _

V menu P U _ se nastavuje vykonovy posuv pro regulaci P R U1 v piislu§Sném okruhu.
Podminkou je zavoleni pfislusného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto parametru je
popsan v charakteristice proporciondlni regulace na str. 16.

£b.c
24.5
< 10D
| conpfc[A][V]
; REGD |Z
PROI
(_recojc[A][Y)
2.0
L Py
ol 2.0f
_ru_) (a]Y]
2.0
ru_J< (a]lY]

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii pifisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,Sipka doli* a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

PU_.

Pro nastaveni vykonového posuvu stisknéte kldvesu ,, ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

pozadovany uda;.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*

a ,,Sipka nahoru“ menu {CON END _
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ICON
END _

\Il/

\Il/

REGD |

\

/1\

AV

)

END

cb.c

\1/

c4.5

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro névrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,MODE* zhasne.

3.9.3 Nastaveni periody pulsu PER _

V menu PER _ se nastavuje doba periody pulsu pro regulaci PR J! v piislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Perioda pulsu je ¢as v
sekundach, v pribéhu kterého dojde k vypnuti a zapnuti pfislusného regula¢niho vystupu.
Tato doba se v prubéhu regulace neméeni, méni se pouze pomér mezi ¢asem zapnuti a ¢asem
vypnuti vystupu v dané periodé v zavislosti na naméfené hodnoté a zadanych konstantach

_PB_aPU_

cb.c

7

0<

N
7

\Il/

MODE

AlY]

\Il/
70
i
[y
2

/1N

[28)
(]
Leer_)

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kter4d znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

PER _.

Pro nastaveni periody pulsu stisknéte klavesu ,,ENTER*.
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N4

\Il/

\1/

\1/

NI/

n |Z
per_| [a][V)
30
_rer_J (A][V]
CON

Eno |
| recofs (A]]Y]
END_J<

Pomoci klaves nastavte

pozadovany udaj.

»Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd'te klavesou ,,ENTER".

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka

dold“ a ,,Sipka nahoru‘ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.
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3.10 Nastaveni parametrii regulace PR 0 3

3.10.1 Nastaveni proporciondlni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporciondlni konstanta pro regulaci PRO 3 v
piislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice proporciondlni regulace na str. 16.

Nastaveni proporciondlni konstanty _ P8 _ pro regulaci PRO 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci P R 0! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R £ & 0 musi byt
zaddna regulace proporciondlni tfistavova PR O 3.

3.10.2 Nastaveni vykonového posuvu Pl _

V menu PU _ se nastavuje vykonovy posuv pro regulaci PR O 3 v piislusném
okruhu. Podminkou je zavoleni piisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice proporciondlni regulace na str. 16.

Nastaveni vykonového posuvu P & _ pro regulaci PR O 3 je shodné s nastavenim pro

regulaci PR O! (viz str. 25). Pouze v nastaveni typu regulace RE GO musi byt zaddna
regulace proporciondlni tfistavovda PR O 3.
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3.10.3 Nastaveni doby pi¥ebéhu servopohonu DSER

V menu 05ER se nastavuje doba piebéhu servopohonu v sekunddch. Podminkou je
zavoleni piislusného okruhu v hlavnim menu.

Dobu serva Ize nastavit pouze v prvnim nebo ve tfetim okruhu. Pokud zavolite na
prvnim (tietim) okruhu tfistavovou regulaci (P R 8 3 nebo P!D 3), pak zavolend regulace na
druhém (Ctvrtém) okruhu bude ignorovéna (nastavené parametry neovlivni vystup).

Jestlize je tfistavova regulace zavolena na prvnim okruhu, je realizovana na vystupech
outl a out2, pficemz outl otvird a out2 zavira servopohon. Je-li tfistavova regulace zavolena
na tfetim okruhu, je realizovdna na vystupech out3 a out4, pficemz out3 otvird a out4 zavird
servopohon. Zavolite-li tfistavovou regulaci na druhém (¢tvrtém) okruhu, tato regulace bude
ignorovéna a vystup out2 (out4) se nastavi do klidového stavu.

Dobu serva je nutno nastavit dle typu pouzitého servopohonu. Podle nastaveného
udaje pristroj reguluje polohu servopohonu v zavislosti na ostatnich zadanych parametrech
regulace.

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla

cE 2 okruhu).
24 G Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
: okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

N1/ Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kterd zna¢i pfitomnost v reZimu
ﬁD\ MODE programovani.
N romelz ALY Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
i Ul N ,Sipka doli“ a ,,$§ipka nahoru* nalistujte ikonu R E G 0.
N 7
~ REGD < Stisknéte kldvesu ,,ENTER*.

PRO 3

> REGDO |Z AllY Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu
<N /N DSER.
(]
o
~ s Q . v 1.x . v .
= DSER N Pro nastaveni doby pteb&éhu servopohonu stisknéte kldvesu
ENTER".
N . 7
z 60 |2

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru*“ nastavte
OSER AV

pozadovany udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

\Il/

DSERE AV a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

-30 -

Pro névrat do reZimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*



ICON
s Enp_Je
| REGOJS mm
_enp_f£
eb.c
24.5
3.10.4

Vmenu _AT

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE‘ zhasne.

Nastaveni automatického éasovace zmén vystupu _A7T _

se nastavuje Casovy udaj v sekundich, ktery zna¢i minimélni moZnou

dobu mezi zménami polohy servopohonu. Podminkou je zavoleni piisluSného okruhu v

hlavnim menu.

Nastaveni automatického Casovade zmeén vystupl

_AT _ pro regulaci PR3 3 je

shodné s nastavenim pro regulaci 8 N O F (viz str. 16).
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3.11 Nastaveni parametrii regulace P 1D |

3.11.1 Nastaveni proporciondlni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporciondlni konstanta pro regulaci PI!D! v
piislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni proporciondlni konstanty _ PB _ pro regulaci P1{D!je shodné s nastavenim

pro regulaci PR 1! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R E GO musi byt zaddna
regulace PID impulsni P {0 1.
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3.11.2 Nastaveni integracni konstanty | NT _

V menu INT

se nastavuje integraéni konstanta pro regulaci P10/ v pfisluSném

okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

\Il/ \1/
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2.0
LT _J< [A][Y)
(CON
END _J<
_reso)c (A)[V)
END_J°

c

6.c
24.5

Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kter4 znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blika ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci kldves ,Sipka doli* a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

I'N
NN _

Pro nastaveni integracni konstanty stisknéte klavesu ,,ENTER®.

Pomoci klaves nastavte

poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER®. Kontrolka ,, MODE‘ zhasne.
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3.11.3 Nastaveni derivacni konstanty DER _

V menu D ER _ se nastavuje derivacni konstanta pro regulaci P!D0! v pfisluSném
okruhu. Vyznam tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.
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Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci kldves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

OER _.

Pro nastaveni derivacni konstanty stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte

poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka ,MODE* zhasne.
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3.11.4 Nastaveni doby vzorkovdni TP 1D

V menu T P!D se nastavuje doba vzorkovéni pro regulaci P! D! v pifisluSném okruhu.
Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. V zadanych intervalech probiha
odbér vzorki a prepocitavani PID konstant pro regulaci.
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Nejprve zvolte poZadované Ccislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovéni veSkerych parametrii piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,, MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v reZimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blika ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,8ipka nahoru“ nalistujte ikonu R E 5 0.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci kldves ,Sipka doli* a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

TPID.

Pro nastaveni periody vzorkovéni stisknéte kldvesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves nastavte

poZadovany udaj.

,sipka dolia“ a ,Sipka nahoru*

Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dolii*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE zhasne.
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3.12 Nastaveni parametrii regulace P1D 3

3.12.1 Nastaveni proporciondlni konstanty _PB _

V menu _PB _ se nastavuje proporciondlni konstanta pro regulaci PID 3 v
piislusném okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam
tohoto parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni proporciondlni konstanty _PB _ pro regulaci P!D0 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci P R 0! (viz str. 24). Pouze v nastaveni typu regulace R £ & 0 musi byt
zaddna regulace PID tiistavova P10 3.

3.12.2 Nastaveni integraéni konstanty | NT _

V menu | NT _ se nastavuje integraéni konstanta pro regulaci P{D0 3 v piislusném

okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsdn v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni integraéni konstanty ! N T _ pro regulaci P!D 3 je shodné s nastavenim pro
regulaci P!D 1 (viz str. 32). Pouze v nastaveni typu regulace R E G 0 musi byt zaddna regulace
PID tiistavova P 1D 3.

3.12.3 Nastaveni derivacni konstanty DER _

V menu D ER _ se nastavuje deriva¢ni konstanta pro regulaci P!D 3 v pfisluSném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. Vyznam tohoto
parametru je popsan v charakteristice PID regulace na str. 17.

Nastaveni deriva¢ni konstanty O E R _ pro regulaci P10 3 je shodné s nastavenim pro
regulaci P 1D (viz str. 33). Pouze v nastaveni typu regulace R £ G O musi byt zaddna regulace
PID ti{stavova PID 3.

3.12.4 Nastaveni doby prebéhu servopohonu D SER

V menu DSER se nastavuje doba pfebéhu servopohonu v sekundach. Podminkou je
zavoleni pfislu§sného okruhu v hlavnim menu.

Dobu serva lze nastavit pouze v prvnim nebo ve tietim okruhu. Pokud zavolite na
prvnim (tfetim) okruhu tifstavovou regulaci (P R 3 3 nebo P10 3), pak zavolend regulace na
druhém (Ctvrtém) okruhu bude ignorovéna (nastavené parametry neovlivni vystup).

JestliZe je tfistavova regulace zavolena na prvnim okruhu, je realizovana na vystupech
outl a out2, pficemz outl otvird a out2 zavirda servopohon. Je-li tfistavova regulace zavolena
na tfetim okruhu, je realizovdna na vystupech out3 a out4, pficemzZ out3 otvird a out4 zavird
servopohon. Zavolite-li tfistavovou regulaci na druhém (¢tvrtém) okruhu, tato regulace bude
ignorovéna a vystup out2 (out4) se nastavi do klidového stavu.
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Dobu serva je nutno nastavit dle typu pouzitého servopohonu. Podle nastaveného
udaje pfistroj reguluje polohu servopohonu v zdvislosti na ostatnich zadanych parametrech
regulace.

Nastaveni doby pieb&hu servopohonu O SER pro regulaci P!D 3 je shodné s
nastavenim pro regulaci PR 0 3 (viz str. 29). Pouze v nastaveni typu regulace R E G5 8 musi
byt zadédna regulace PID ti{stavova P!D 3.

3.12.5 Nastaveni doby vzorkovini TP 1D

V menu T PI!D se nastavuje doba vzorkovani pro regulaci P!D 3 v pfisluSném
okruhu. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu. V zadanych intervalech
probiha odbér vzorkl a piepocitavani PID konstant pro regulaci.

Nastaveni doby vzorkovani T P!D pro regulaci P!D 3 je shodné s nastavenim pro

regulaci P 1D (viz str. 34). Pouze v nastaveni typu regulace R £ G O musi byt zaddna regulace
PID ti{stavova PID 3.
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3.13 Nastaveni typu snimace SENS

V menu SE NS se nastavuje typ pfipojeného vstupniho signdlu pro pifslus$ny okruh.
Podminkou je zavoleni ptislu§ného okruhu v hlavnim menu. MozZnosti pfipojenych vstupnich
signald jsou nasledujici:
proudovy signdl 4 az 20 mA
proudovy signdl 0 az 20 mA
napétovy signdl 0 az 5V
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Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba ¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro nastaveni typu snimace stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do reZimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER. Kontrolka , MODE‘ zhasne.
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3.14 Nastaveni desetinné tecky _DP _

V menu

O P _ se nastavuje pozadovand poloha desetinné tecky pro pfislusny okruh.

Podminkou je zavoleni piislu§ného okruhu v hlavnim menu.
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Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

_OP_.

Pro nastaveni stisknéte klavesu

,ENTER*.

polohy desetinné tecky

Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do reZzimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.
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3.15 Nastaveni poddtku vstupniho rozsahu (start senzor) STRS

Priklad zadani:

zadat 4 az 20 mA.

\1/

\1/

\l/ \I/

\1/ \Il/

\1/

\Il/

V menu 57 RS se nastavuje pocdtek rozsahu méfeni pitislusné piipojené vstupni
veli¢iny pro piisluSny okruh. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu.

Chcete pfipojit snimac€ s vystupem 4 az 20 mA, odpovidajicim teploté -30 az +70°C.
To znamend, Ze start senzoru 57 R 5 nutno zadat -30, pfi¢emZ jako typ senzoru 5 E N 5 nutno
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Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

5TRS.

Pro nastaveni startu senzoru stisknéte klavesu , ENTER".
Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do reZzimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _
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N v
;@ < Stisknéte klavesu ,,ENTER.
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=
v Ty
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3.16 Nastaveni konce vstupniho rozsahu (end senzor) ENDS

Priklad zadani:

zadat 4 az 20 mA.

\1/

\1/

\Il/

\1/

\1/

V menu ENDS se nastavuje konec rozsahu méfeni piislu$né ptipojené vstupni
veli¢iny pro piisluSny okruh. Podminkou je zavoleni pfisluSného okruhu v hlavnim menu.

Chcete pfipojit snimac€ s vystupem 4 az 20 mA, odpovidajicim teploté -30 az +70°C.
To znamend, Ze end senzoru £ N D 5 nutno zadat 70, pticemz jako typ senzoru 5E NS nutno
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Nejprve zvolte pozadované cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

ENDS.

Pro nastaveni endu senzoru stisknéte klavesu ,,ENTER.
Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do reZzimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _
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\Il/

END _

/1N

Stisknéte klavesu ,,ENTER".

3.17 Nastaveni offsetu (posuvu naméiené hodnoty) OF F S

\1/

\1/

\l/ \I/

\Il/

\Il/

V menu OFF5 se nastavuje poZadovanid hodnota offsetu (posuvu) méfeni pro
pfisluSny okruh. Podminkou je zavoleni piisluSného okruhu v hlavnim menu. Pokud neni
potieba nastavit Zadny posuv nebo kompenzaci méteni, nastavte 0.
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Nejprve zvolte pozadované Ccislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

OFFS.

Pro nastaveni offsetu stisknéte klavesu ,,ENTER*.
Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

Pro névrat do reZimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _
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ICON
END _

\Il/

\Il/

SENG|
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AlY]
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END

cb.c

\1/

c4.5

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

3.18 Piirazeni vstupu k regulacnimu okruhu

V tomto menu se prifazuji vstupni veli¢iny k jednotlivym regulacnim okruhtim.
Podminkou je zavoleni ptisluSného okruhu v hlavnim menu. K piislusnému vystupu (outl,
out2, out3, outd) lze pfifadit libovolny vstup (inl, in2, in3, in4). Je mozno téz k nckolika
vystupim (k n¢kolika regulaénim okruhtim) pfifadit jeden a tentyz vstup. Tim je umoZnéno
pomoci jednoho vstupniho signdlu regulovat zaroven napiiklad topeni i chlazeni apod.
Standardni piifazeni vstupl k regulaénim okruhiim je outl/inl, out2/in2, out3/in3 a out4/in4.

Toto menu davé reguldtoru obrovskou variabilnost. Pokud si nebudete védét rady s
nastavenim, volejte vyrobce. Nasi technici Vam radi poskytnou informace.

£o.c
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Msens)e (a](v]

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného
okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu SE N 5.

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu

gurt i
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Pro zménu pfitfazeni stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Klavesami ,,Sipka nahoru* a ,,Sipka doli‘“ nastavte poZadovany
udaj.
Potvrd'te klavesou ,,ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,,Sipka nahoru* ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
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3.19 Nastaveni vstupniho integracniho filtru FI1LT

V menu FI!LT se nastavuje hodnota vstupniho integraéniho filtru. Toto nastaveni je

Vv

spole¢né pro vSechny regula¢ni okruhy. Cim vySS$i hodnotu zadéte, tim pomaleji reaguje
reguldtor na zménu namétené hodnoty a je odolnéjsi proti rusivym vlivim.

\1/

\1/

\1/ \Il/

\Il/ \Il/ \1/

\1/

2b.c
24.5
%é/woz)f
L conplc [A][V)
057 _J<
15
FILT JZ
15 <
| FILT | mm
20
etk (allV
CoN
END_J<
| 05T _J< mm
END_J°
2b.c
24.5

Nejprve zvolte pozadované Cislo okruhu (viz. volba c¢isla
okruhu).

Pro vstup do programovani veskerych parametri piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER".

v s .

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd zna¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu 057 _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro nastaveni vstupniho integracniho filtru stisknéte klavesu
,,ENTER®.

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,.Sipka doli* nastavte poZadovany
udaj.
Potvrd’te klavesou ,, ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka doli*
a ,,Sipka nahoru“menu {CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER".

Pro névrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli* a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER".
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3.20 Nastaveni p¥istupového hesla HES 1

V menu HE S 1 se nastavuje piistupové heslo. Toto nastaveni je spoleéné pro vSechny
regulacni ohruhy. Nastavenim piistupového hesla 1ze zamezit nekvalifikovanému zasahu do
parametrii regulace. Heslo HE 5 1 slouzi k pfistupu do veSkerych nastaveni kromé menu
COMP. Z vyroby je zaddno heslo 0. V tomto piipadé se regulétor chova tak, jako by Zadné
heslo zaddno nebylo a piistup do nastavovani neni omezen. Zadate-li libovolné ¢iselné heslo,
lze vstoupit do nastavovani parametrii jediné po zadani tohoto hesla. Jestlize chcete heslo
zmenit, musite si zajistit piistup do zadavani hesla znalosti starého piistupového hesla. Pokud
toto heslo zapomenete, zadejte namisto n&j kod 555, ¢imZ se dostanete do zadédni hesla.

Regulétor vyZaduje heslo vZdy pouze jednou v kazdé ikon&. Naptiklad pokud zadavite
v ikoné ALA _ parametr OPL _ (opticky alarm low), vyZaduje reguldtor pfi vstupu do
nastaveni tohoto parametru piistupové heslo. Pokud jej zadate spravné€, mate volny piistup do
v8ech ostatnich parametrii pod ikonou ALA _(OPL _, OPH ).

cb.c Pro vstup do programovéini veSkerych parametri piisluSného
24 g okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

P4 MODE Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znaéf piitomnost v reZimu

2N programovani.

N romp |2 | A||'W | Naspodnim fadku displeje blikd ikona L0 11P. Pomoci kldves
-\ I~ ,.Sipka dold“ a ,.Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu 8057 _.
E 0s7 _ E Stisknéte klavesu ,,ENTER.

'S m m Pomoci kldves ,3ipka doli“ a ,3Sipka nahoru* nalistujte menu

Sl FILT |£ HES 1.
7\ VAN
oo Pro nastaveni pfistupového hesla stisknéte kldvesu ,,ENTER.
3| HEST)S P
v N
N 7
p 0 [

HES A ||V | Kldvesami ,Sipka nahoru” a ,Sipka doli™ nastavte poZadovany
/ udaj.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*.

AlY Pro névrat do rezimu ikon nalistujte pomoci kldves ,,Sipka dold*

a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _

/1N
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ICON
END _

\Il/

gs7

. — 7

\1/

VAN

Ally]

)

NI/

END_
£o.c

c4.5

/1N

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
doli“ a ,,Sipka nahoru‘“ ikonu £ N D _

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

3.21 Nastaveni piistupového hesla HES 2

V menu HE 52 se nastavuje pifstupové heslo pro nastaveni Zddané hodnoty CCO P a

spusténi regulace

_60_.

Toto nastaveni je spolecné pro vSechny regulacni okruhy.

Nastavenim piistupového hesla lze zamezit nekvalifikovanému zéasahu do nastaveni zadané
hodnoty a spusténi regulace. Z vyroby je zadano heslo 0. V tomto piipadé¢ se reguldtor chova
tak, jako by Zadné heslo zaddno nebylo a pfistup do nastavovéni Zadané hodnoty neni omezen.
Zadéte-1i libovolné ¢iselné heslo, 1ze vstoupit do nastavovani Zadané hodnoty jedin€ po zadani
tohoto hesla. Jestlize chcete heslo zménit, musite si zajistit ptistup do zadavani hesla znalosti
starého pfistupového hesla. Pokud toto heslo zapomenete, zadejte namisto né&j kéd 555, ¢imz
se dostanete do zadani hesla.

chb.c

7

0<

N
e

\1/

MODE

AllY)

\1/
()
wn
-

\Il/

/7 1\

/1N

AllY)

\1/
x .
™
w e
g .

Pro vstup do programovédni veskerych parametri piislusného
okruhu stisknéte kldvesu ,,ENTER".

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v reZimu

programovani.

Na spodnim fadku displeje blikd ikona £ 8 P. Pomoci kldves
,.Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru“ nalistujte ikonu 857 _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER".

Pomoci klaves ,Sipka doli“ a ,Sipka nahoru® nalistujte menu

HESCZ.

Pro nastaveni ptistupového hesla stisknéte kldvesu ,, ENTER®.
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N4

\Il/

\1/

\1/

NI/

HESCZ

/1N

AlY]

)

| HES2 |

/1\

AllY)

ICOnN
END _

L 05T _J< A[v]
END_J<
cb.c
c4y.5

Klavesami ,,Sipka nahoru® a ,,Sipka doli‘“ nastavte poZadovany
udaj.
Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pro navrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
dold“ a ,,Sipka nahoru‘ ikonu £ N D _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

3.22 Nastaveni adresy piistroje ADR _

V menu A DR _ se nastavuje adresa piistroje pro sériovou komunikaci. Z vyroby je
nastavena adresa 0.
Chcete-li zapojit vice pristroji do sité, je nutno zadat kazdému pfistroji jinou adresu,
aby nedoslo ke kolizi dat.
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3.23 Spusténi funkce AUTO-TUNE v menu TUNE

V menu TUNE je moZno spustit automatické adaptivni ladéni PID konstant v

pribéhu procesu (AUTO-TUNE). Podminkou je zavoleni piisluSného okruhu v hlavnim
menu. Funkci AUTO-TUNE lze spustit pouze pii zavoleni regulace P {0 ! nebo PID

Pfi ndbéhu soustavy zadejte _YES v menu TUNE. Spusténi AUTO-TUNE je
indikovdno blikdnim ndpisu TU NE na spodnim fddku displeje pii zavoleni pfislusného
okruhu v hlavnim menu. Soustava pobéZi na plny vykon do 75% Zadané hodnoty. Potom da
reguldtor povel k vypnuti soustavy a probihd méteni PID konstant. Po tuto dobu neni
reguladni vystup aktivovan. Po ukonCeni méfeni ndpis T U N E prestane blikat a soustava se
rozbéhne dle vypoéitanych konstant _PB _, INT _ a DER _. Pokud vyuZivite PID
regulaci pro topeni, je nutno zadat pfed spusténim AUTO-TUNE v menu proporciondlni
konstanta _ PB _ kladnou hodnotu. Jestlize se jednd o chlazeni, zadejte proporciondlni

konstantu _ P8 _ zdpornou.

Pro vstup do programovani veskerych parametrti piisluSného

E b . E okruhu stisknéte klavesu ,, ENTER*.

%)i MODE programovani.
Na spodnim f4dku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci klaves
E CONMP E A || V | _sipka dola* a, 3ipka nahoru* nalistujte ikonu 857 _.
_ Stisknéte klavesu ,,ENTER.
o5k

15

- Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu
7\ J N .
N O
NTTunE Pro spusténi funkce AUTO-TUNE stisknéte kldvesu ,ENTER®,
e N
N 7
~ N

N
_NO_
TUNE A || V| Pomoci kldves ,sipka nahoru® a , Sipka dold* nastavte _YE 5.

Potvrd’te klavesou ,,ENTER*. Funkce automatického adaptivniho
ladéni PID konstant je aktivovana.

\

SES_
TUNE

\1/
/ 1\

A || 'V | Pro névrat do reZimu ikon nalistujte pomoci klaves ,Sipka doli*

a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _
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Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd znac¢i pfitomnost v rezimu



\Il/

\Il/

\1/

ICON
END _

/1\

Stisknéte klavesu ,,ENTER.

Pro ndvrat do hlavniho menu nalistujte pomoci klaves ,,Sipka
AV doli* a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _

VAN

Stisknéte klavesu ,,ENTER.
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3.24 Nastaveni typu analogového regulacniho vystupu A N AL

\Il/

\1/

N1/

V menu A NAL se nastavuje poZadovany typ analogového regulaéniho vystupu.
MoZnosti jsou nésledujici:
0az20mA (0az 10 V)
4az20mA (2az 10V)
202z 0mA (10az 0 V)
20az4 mA (10az2 V)

0-20
4-20
co8-0
co-4

cb.c
24.5

NI/
<> MODE
s conp)c(Aa]lV]
LLosT )
15
L rurfo(allY)
0-20
> anac )
ol 0-20
anaL | [A]V)

/1N

AllY)

cCon
END _

VAN

Ally]

Pro vstup do programovani veskerych parametri piisluSného
okruhu stisknéte klavesu , ENTER*.

v s .

Rozsviti se kontrolka ,,MODE®, kterd zna¢i pfitomnost v rezimu
programovani.

Na spodnim fddku displeje blikd ikona £ O P. Pomoci kldves
,.Sipka dold“ a ,,Sipka nahoru‘ nalistujte ikonu 057 _

Stisknéte klavesu ,,ENTER*.

Pomoci klaves ,,Sipka doli“ a ,,Sipka nahoru* nalistujte menu
ANAL.

Pro nastaveni typu analogového regulacniho vystupu stisknéte
klavesu ,,ENTER".

Pomoci kldves ,Sipka nahoru* a ,Sipka doli* nastavte

pozadovany typ analogového regulacniho vystupu.

Potvrd'te klavesou ,,ENTER".

Pro ndvrat do rezimu ikon nalistujte pomoci klaves ,,Sipka dola*
a ,,Sipka nahoru“menu 1CON END _.

Stisknéte klavesu ,,ENTER".

Pro névrat do hlavniho menu nalistujte pomoci kldves ,,Sipka
doli* a ,,Sipka nahoru“ ikonu £ N D _.
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E‘ END z Stisknéte klavesu ,,ENTER*.
7 i AN

i}
=
v Ty
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4. Mezni hodnoty parametri

Oznaceni \ Mezni hodnoty
COMP 7adand hodnota -999 az 9999 0.0
PROC velikost ak¢éniho zasahu 0az 100 %
OPL- opticky alarm low -999 az 9999 0.0
OPH- opticky alarm high -999 az 9999 100.0
REGO typ regulace ONOF, PROI, PRO3, PIDI, PID3 ONOF
-AT- automaticky ¢asova¢ zmén 1 az 1000 s Is
vystupu
HYST hystereze 0 az 9999 0.0
COHE chlazeni / topeni COOL, HEAT HEAT
-PB- proporcionalni konstanta -500 az 500 10.0
PW- vykonovy posuv -100 az 100 10.0
PER- perioda pulsu 1 a2 9999 s 10 s
DSER doba serva 1 a2 9999 s 60 s
INT- integracni konstanta 0.01 az 9999 100.0
DER- derivacni konstanta 0.01 az 9999 1.0
TPID doba vzorkovani 0.5 az 1000 s (krok 0.5 s) 1.0s
SENS typ snimace proudovy 4 az 20 mA 4 az 20 mA
proudovy 0 az 20 mA
napétovy 0 az 5V
-DP- desetinna tecka 0., 0.0, 0.00 0.0
STRS start senzoru -999 az 9999 0.0
ENDS end senzoru -999 az 9999 100.0
OFFS offset -999 az 9999 0.0
ouT pfifazeni vstupu k okruhu outl /inl az in4 outl /inl
out2 /inl az in4 out2 / in2
out3 /inl az in4 out3 /in3
out4 / inl az in4 out4 / in4
FILT vstupni integracni filtr 0az 15 6
HESI1 ptistupové heslo -999 az 9999 0
HES2 piist. heslo pro COMP -999 az 9999 0
ADR- adresa pfistroje 0az 126 0
TUNE ladéni AUTO-TUNE NO, YES NO
ANAL typ analogového vystupu 0az20mA (0az 10 V) 0az20
4az20mA (2az 10V)
20az0 mA (10 az0 V)
20az4 mA (10az2 V)
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5.  Popis komunikaéniho protokolu

Komunikacni protokol vychazi z protokolu PROFIBUS vrstva 2. Datova ¢ast (vrstva 7)
implementuje protokol.

Komunikace je typu master - slave a umoziuje obousmérnou komunikaci mezi stanicemi.
Komunikace vyuziva rozhrani RS 232 nebo RS 485.

Znak telegramu (UART - Character)

stavba:

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11
Véha bitu LSB MSB

I
(D 0o [b1|v2]v3|[ba|b5]|b6]b7]0b8] P | 1 |
Stop bit (SP)
Start bit Bit sudé parity

KaZzdy UART - charakter ma 11 bitl, a to 1 start-bit (ST) se signdlem logicka "0", 8
informacnich bitd (I), 1 paritni bit pro sudou paritu (P) se signdlem logickd "1" a 1 stop-bit
(SP) se signalem logicka "1".

Pouzit4 pfenosova rychlost 9600 Bd.
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VRSTVA 2

Formaty telegrami s pevnou délkou bez datového pole:

a) vyzva

|SD1| DA | SA | FC | FCS | ED |

b) odpoveéd’

|SD1| SA | DA | FC | FCS | ED |

Formaty telegrami s proménnou délkou informaé¢niho pole:

a) vyzva

|sp2 | LE |LEr|sp2| DA | sA | Fc | paTta |Fcs| ED |

b) odpoveéd’

|sp2 | LE |LEr|[sp2| sA [ pA | Fc | pAaTA |FCS| ED |

Vvyznam pouzitych symboliu

SD1
SD2
LE

LEr
DA
SA

FC
DATA
FCS
ED

zacatek ramce (Start Delimiter), kéd 10H
zacatek ramce (Start Delimiter), kéd 68H
délka informacniho pole (LE ngth) zacind bytem DA a kon¢i bytem pied FCS.
Délka pole 4 - 249.

opakovani bytu délky informacniho pole
adresa cilové stanice

adresa zdrojové stanice

fidici byte (Frame Control)

pole dat maximaln¢ 246 byth

kontrolni soucet (Frame Check Sequence)
konec ramce (End Delimiter), kéd 16H

LE, LEr - Délka informad¢niho pole
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Oba byty v hlavicce telegramu s proménnou délkou informac¢niho pole obsahuji pocet bytl
informacniho pole. Je v tom zapocitino DA, SA, FC a DATA. Nejnizs§i hodnota LE je 4,

nejvyssi 249. Tim lze pfenést 1 - 246 byth dat.
DA, SA - Adresa stanice (DA - cilova, SA - zdrojova)

Adresy mohou lezet v rozmezi 0 - 127, pficemZ adresa 127 je pouZita jako globdlni adresa pro
vysilani zprav pro vSechny stanice. Pfi zavoleni globdlni adresy pfistroj pouze naslouchd
(nevysild). V odpovidajicim telegramu jsou DA a SA uvedeny v opacném potadi.

Omezeni: Maximdlni nastavitelnd adresa u MRS, APOSYS je 126. MRS, APOSYS neumi
rozsifit adresu pomoci bitu EXT, jak je definovano v PROFIBUSu.

FC - Ridici byt

Ridici byt v hlavicce ramce obsahuje pfenosovou funkci a informaci zabranujici ztrat€ resp.
zdvojeni zpravy.

b8 | b7 [ b6 [ b5 [ b4 [ b3 [ b2 | b1

RES| 1 |FCB|FCV FUNKCE
0 Stn - Type

RES - rezervovano

b 7 =1 - ramec vyzvy (Send / Request)
FCB (Frame Count Bit): 0/1 - alternujici bit sledu vyzev
FCV (Frame Count Bit Valid): 0 - funkce FCB neplatna
1 - funkce FCB platna
MRS nevyuziva bity FCB a FCV, tyto bity mohou nabyvat jakychkoliv hodnot.

b 7 = 0 - rdmec potvrzeni nebo odpovédi (Acknowledgement/Response)
Stn - Type (Station type a FDL - STATUS) - charakterizuje typ u¢astnika

PR

MRS je pouze pasivni uCastnik =>b6ab5=0.
Funkce:

b7=1 ramec vyzvy

kéd funkce

0x03 Send Dat with Acknowledge low

poslédni dat s potvrzenim, nizk4 priorita
0x05 Send Dat with Acknowledge high

poslani dat s potvrzenim, vysoka priorita
0x09 |Request FDL - Status With Reply

dotaz na Status

0x0C |Send and Request Data low

posléni a poZadavek na data, nizkd priorita
0X0D |Send and Request Data high

poslani a poZzadavek na data, vysokd priorita
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b7=0 rémec odpovédi

kéd funkce
0x00 | Acknowledgement positive
kladné potvrzeni

0x02 Acknowledgement negative
zaporné potvrzeni

0x08 Response FDL / FMA - Date
vyslani dat

FCS - kontrolni soudet

Kontrolni soucet je dén aritmetickym souctem dat informa¢niho rdmce DA, SA, FC a DATA s
integrovanim pfenosu.

Priklad zadani formatu telegramu s pevnou délkou bez datového pole:

ZADOST Po&et vyslanych znakl: 6
10 02 04 49 4F 16

ODPOVED Pocet prijatych znakta: 6
10 04 02 00 06 16

Omezeni plementace MRS 01/04, APOSYS 10

Neumoziuje rozsifeni adresy bitem EXT, nevyuziva FCB a FCV v fidicim bytu FC.

Postup vyhodnoceni zpravy:

Jestlize dojde piijimaci stranou k zjisténi chyby linkového protokolu (chyba ramce, parity),
nebo k chybé v pienosovém protokolu (chybny startovaci paritni, ukon¢ovaci znak, délka
telegramu), pfijimaci strana zpravu nezpracuje ani na ni neodpovi. V piipadé nesplnitelného
pozadavku na vyslani nebo na zdpis dat (pfistroj data neobsahuje), se vysle chybové hlaseni s
SD1 a FC =2 (zdporné potvrzeni), v opacném piipad¢ se piislusné data vySlou (SD2, FC = 8).
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VRSTVA 7

Vrstva 7 (datova c¢ast PROFIBUSu) implementuje protokol. Jsou k dispozici nasledujici
sluzby:

1) Cteni identifikace p¥istroje

2) Cteni jedné hodnoty

3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot
4) Zapis jedné hodnoty

5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot
6) Cteni stavu p¥istroje

1) Cteni identifikace p¥istroje - Identify

telegram SD2 datova ¢ast

a) Zadost

1 byte

REQ_IDENTIFY

# define REQ_IDENTIFY 0x00
b) odpoveéd’
1 byte 32 byte 32 byte 32 byte

RES_IDENTIFY

Nazev vyrobce

Nazev typu zaiizeni

Nazev verze zarizeni

# define

RES_IDENTIFY

0x80

2) Cteni jedné hodnoty - Read

telegram SD2, datova Cast

Ctena hodnota je uréena segmentem, prvkem a typem hodnoty.

a) Zadost

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte
REQ_READ RQT_TYPE SEG PRVEK
# define REQ_READ 0x01
RQT_TYPE typ Zadané proménné char, int, long, float
b) odpoveéd’
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1 byte 1 -4 byte

RES_READ DATA
DATA: char - 1 byte
int - 2byte
long - 4 byte
float - 4 byte
# define RES_READ 0x81

V ptipadé€ chyby se vysle chybové hlaSeni (SD1, FC = 2).

3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot - Read item of matrix

Ctena hodnota je uréena segmentem (SEG), prvkem segmentu, typem hodnoty a soufadnicemi
IY a IX. IY vyjadiuje fadek, IX sloupec.

a) zadost

1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 byte

REQ_READ | RQT_TYPE_ITEM SEG PRVEK | IndexIY | Index IX

RQT_TYPE_ITEM typ Zddané proménné char, int, long, float
# define REQ_READ 0x01
b) odpoveéd’
1 byte 1 - 4 byte
RES_READ DATA

DATA: char - 1 byte

int - 2byte

long - 4 byte

float - 4 byte
# define RES _READ 0x81

4) Zapis jedné hodnoty - Write

Zapisovand hodnota je urena segmentem (SEG), prvkem a typem hodnoty. Zapisovana
hodnota musi leZet v oblasti povoleni zapisu.

a) zadost
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1 byte 1 byte 1 byte 1 byte 1 - 4 byte

REQ_WRITE RQT_TYPE SEG PRVEK DATA

b) odpoveéd’
Kladné potvrzeni (SD1, FC = 0), v ptipad¢ chyby FC = 2.

5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot - Write item of matrix

Zapisovand hodnota je urcena segmentem (SEG), prvkem, typem hodnoty a soufadnicemi I'Y
a IX. IY vyjadiuje fadek, IX sloupec.
Zapisovand hodnota musi leZet v oblasti povoleni zdpisu.

a) zadost

1 byte 1 byte 1 byte | 1 byte 1 byte 1 byte 1-4 byte

REQ_WRITE | RQT_TYPE_ITEM | SEG | PRVEK |INDEX1Y |INDEXIX | DATA

b) odpoveéd’

Kladné potvrzeni (SD1, FC = 0), v ptipad¢ chyby FC = 2.

6) Cteni stavu pfistroje

telegram SD2, datov4 ¢ast

a) zadost

1 byte

REQ_Unit Status

b) odpoveéd
1 byte n - byte
RES_Unit Status stav regulitoru

Pro MRS 04 je podoba odpovédi: 45byte v potadi prvni okruh aZ ¢tvrty okruh.

1 byte 1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte
RES_Unit chod regulace akéni zasah Zadana vystup namé¥. hodnota
Status hodnota relé 1
1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte
chod regulace akéni zasah Zadana hodnota vystup relé 2 namér. hodnota
1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte
chod regulace akéni zasah Zadana hodnota vystup relé 3 namér. hodnota
1 byte 1 byte 4 byte 1 byte 4 byte
chod regulace akéni zasah Zadana hodnota vystup relé 4 namér. hodnota
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Vvyznam pouzitych symboliu

PRVEK index databazové proménné v rdmci segmentu

SEG segment databédze

IY index fadku databdzové promé&nné typu matice

IX index sloupce databdzové proménné typu matice

# define REQ_Unit Status 0x03 poZadavek na stav pfistroje
# define REQ_IDENTIFY 0x00 pozadavek na identifikaci
# define RES_IDENTIFY 0x80 odpovéd’ identifikace

# define REQ_READ 0x01 Zédost na posléani dat

# define RES_READ 0x81 posléni dat

# define REQ_WRITE 0x02 Zéadost na zdpis dat

# define RES_Unit Status 0x83 odpovéd’ na stav pristroje

RQT_TYPE - typ Zadané proménné: char, int, long, float

# define RQT_CHAR 0x00 (1 byte)
# define RQT_INT 0x01 (2 byte)
# define RQT_LONG 0x02 (4 byte)
# define RQT_FLOAT 0x03 (4 byte)
RQT_TYPE_ITEM - typ zddané proménné: char, int, long, float - jedna hodnota z matice
# define RQT_CHAR_ITEM 0x10 (1 byte)
# define RQT_INT_ITEM Ox11 (2 byte)
# define RQT_LONG_ITEM 0x12 (4 byte)

# define RQT_FLOAT_ITEM 0x13 (4 byte)

-62 -



Priklady zadani formatu telegramu s proménnou délkou informacniho pole:

1) Cteni identifikace p¥istroje

ZADOST Pocet vyslanych znakt: 10
68 04 04 68 02 04 4C 00 52 1o

ODPOVED Polet prijatych znaku: 106

68 64 64 68 04 02 08 80 41 2E 50 2E 4F 20 2D 20 45 4C 4D A4F
53 20 76 2E 6F 2E 73 2E 20 4E o6F 76 61 20 50 61 6B 61 20 20
4D 52 53 20 30 31 20 44 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20 20
20 20 20 20 32 30 2E 30 36 2E 39 36 46 49 52 4D 57 41 52 45
20 56 31 2E 39 36 20 20 20 20 43 35 31 20 4B 45 49 4C 20 56

Vyrobce : A.P.O. - ELMOS v.o.s. Nova Paka
Typ : MRS 04 D 20.06.96
Verze 3 FIRMWARE V1.96 C51 KEIL V5.2

2) Cteni jedné hodnoty

Cteni char: segment 12 (REG D), parametr O (typ regulace), hodnota 1 (proporcionalni
impulsni regulace PR 01).

Segment: 12 Parametr: O Hodnota: 1

ZADOST Pocet vyslanych znakt: 13
68 07 07 68 02 04 4C 01 00 OC 00 5F 16

ODPOVED PoCet prijatych znakt: 11
68 05 05 68 04 02 08 81 01 90 16
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3) Cteni jedné hodnoty z matice hodnot

Cteni float: segment 27 (rampové nastaveni teploty), parametr O (prvni okruh), IY 0 (&islo
programu), IX 0 (dsek programu), hodnota 100,0.

Segment Parametr 1Y IX Hodnota
277 0 0 0 100.0000
ZADOST Pocet vyslanych znakt: 15

68 09 09 68 02 04 4C 01 13 1B 00 00 00 81 16

ODPOVED PoCet prijatych znakt: 14
68 08 08 68 04 02 08 81 00 00 C8 42 9A 16

Tento piiklad neplati pro provedeni MRS 04-1x. Toto provedeni nema funkci ¢teni z matice
hodnot.

4) Zapis jedné hodnoty

Zapis char: segment 12 (REG D), parametr O (typ regulace), hodnota 1 (proporciondlni
impulsni regulace PR O 1).

Segment: 12 Parametr: O Hodnota: 1

ZADOST Pocet vyslanych znakt: 14
68 08 08 68 02 04 43 02 00 0OC 00 01 58 16

ODPOVED Pocet ptrijatych znaku: 6
10 04 02 00 06 16

5) Zapis jedné hodnoty do matice hodnot

Zapis float: segment 27 (rampové nastaveni teploty), parametr O (prvni okruh), IY O (¢islo
programu), IX O (usek programu), hodnota 100,0.

Segment Parametr IY IX Hodnota
277 0 0 0 100.0000
ZADOST Podet vyslanych znak®ti: 19

68 0D 0D 68 02 04 43 02 13 1B 00 00 00 00 00 C8 42 84 16

ODPOVED Pocet ptrijatych znaku: 6
10 04 02 00 06 16

Tento ptiklad neplati pro provedeni MRS 04-1x. Toto provedeni nema funkci zapis do matice
hodnot.
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Definovani proménnych MRS 04

SEG =0

Segment je ureny pouze pro Cteni velikosti akéniho zdsahu.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 akéni zisah PROC 0 az 100 % float
0 prvni okruh
1 druhy okruh
2 treti okruh
3 ctvrty okruh
SEG =1
Segment je ur€eny pouze pro ¢teni namétrené hodnoty.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 naméiena hodnota udaj -999 az 9999 float
SEG =2
Segment je ur€eny pouze pro ¢teni stavu vystupu.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 stav vystupu outlaz4 0 nebo 1 char
stav vystupu: 0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =3
Nastaveni Zddané hodnoty v menu £ 81 P.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 nastaveni Zidané hodnoty cone -999 az 9999 float

- 65 -




SEG =4

Nastaveni optického alarmu low v menu 8P L _

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 opticky alarm low OPL _ -999 az 9999 float
SEG =5
Nastaveni optického alarmu high v menu 0P H _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 opticky alarm high OPH _ -999 az 9999 float
SEG =6
Nastaveni typu snima¢e v menu SE N 5.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 typ sondy SENS 0 az2 char
typ sondy: 0=0az20 mA
1=42az20 mA
2=0az5V
SEG =7
Nastaveni offsetu v menu O F F 5.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 offset OFFS -999 az 9999 float
SEG =8
Nastaveni po¢atku vstupniho rozsahu v menu 5T R 5
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 start senzor 5TRS -999 az 9999 float
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SEG =9

Nastaveni konce vstupniho rozsahu v menu £ N D 5.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 end senzor ENDS -999 az 9999 float
SEG =10
Nastaveni polohy desetinné tecky v menu _D P _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 desetinna tecka _DP_ 0az2 char
desetinnd tecka: 0 = na celé ¢islo
1 = na jedno desetinné misto
2 = na dvé desetinnd mista
SEG =11
Ptifazeni vstupu k regulaénimu okruhu v menu.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 smér ouUT1-4 0az3 char
pfifazeni vstupu: 0 = pfifazeni vstupu | N _ 1
1 = pfifazeni vstupu | N _2
2 = pfifazeni vstupu | N _ 3
3 = pfitazeni vstupu I N _Y4
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SEG =12

Nastaveni typu regulace v menu R E 5 0.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 typ regulace REGD 0 az 4 char
typ regulace: 0= ONOF dvoustavova regulace
1=PRO!  proporciondlni impulsni regulace
2=PRO3 proporciondlni tifstavova regulace
3=PI0I PID impulsni regulace
4=P1i03 PID tiistavova regulace
SEG =13
Nastaveni automatického ¢asovace zmén vystupu v menu _ A7 _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 |autom.fasova¢ zmén vystupu _AT _ 1 az 1000s int
SEG =14
Nastaveni hystereze vmenu HY5T.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hystereze HYST 0 az 9999 float
SEG =15
Nastaveni chlazeni / topeni v menu £ O HE.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 chlazeni / topeni COHE 0 nebo 1 char

0=HERT topeni
=LC00L chlazeni

chlazeni / topeni:

SEG =16
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Nastaveni pdsma proporcionality v menu _ P8 _.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 pasmo proporcionality _PB _ float
SEG =17
Nastaveni vykonového posuvu v menu P U _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 vykonovy posuv Pl _ -999 az 9999 float
SEG =18
Nastaveni zesileni v menu _PB _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 zesileni _PB _ -100 az 100 float
SEG =19
Nastaveni doby pieb&hu servopohonu v menu 0 5 E R.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 doba serva DSER 1 az 9999s int
SEG =20
Nastaveni periody pulsu v menu PER _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 perioda pulsu PER _ 1 az 9999s int

SEG =21
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Nastaveni doby vzorkovani v menu T

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 doba vzorkovani TPID 1 az 1000s float
SEG =22
Nastaveni integra¢ni konstanty v menu { N T _
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 integra¢ni konstanta INT _ 0,01 az 9999 float
SEG =23
Nastaveni deriva¢ni konstanty v menu O ER _.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0azi3 derivacni konstanta DER _ 0,01 az 9999 float
SEG =24

Nastaveni parametrd, které jsou spolecné pro vSechny okruhy - vstupni integracnf filtr, heslo

1, heslo 2 a adresa pfistroje.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0 filtr FILT 0 az 100 char
1 heslo 1 HESI -999 az 9999 int
2 heslo 2 HESCZ -999 az 9999 int
3 adresa pFistroje ADR _ 0 az 126 char
SEG =25
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Nastaveni pribéhu zZddané hodnoty P R _ H. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 priibéh Zidané hodnoty PR _H 0az3 char
prubéh: 0=S5ETP regulace na konstantni hodnotu

1=RAMP regulace rampova
2=JUMP regulace skokovd
3=ETRM regulace ekvitermni

SEG =26

Nastaveni ¢isla programu £ _ P R. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 ¢islo programu C_PR 0 az 4 char

Pro kazdy okruh Ize zadat 5 programt pro libovolny priibéh Zadané hodnoty.

SEG =27

Nastaveni Zadanych hodnot teploty pro rampovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 | rampové nastaveni teploty C_XX -999 az 9999 * float

SEG =28

Nastaveni ¢asu pro rampovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 rampové nastaveni ¢asu T _XX 0 az 9999 min. *int

SEG =29
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Nastaveni zadanych hodnot teploty pro skokovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 skokové nastaveni teploty C_XX -999 az 9999 * float

SEG =30

Nastaveni ¢asovych intervalil pro skokovou regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 skokové nastaveni ¢asu T _XX 0 az 9999 min. * float

SEG =31

Nastaveni teploty vody (1C) pro ekvitermni regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 teplota 1C 1EXX -999 az 9999 * float

SEG =32

Nastaveni teploty vzduchu (2C) pro ekvitermni regulaci. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 teplota 2C e XX -999 az 9999 * float

* RQT_TYPE_ITEM z4pis do matice

nazev proménné IX 1Y

rampové nastaveni teploty ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19
rampové nastaveni ¢asu ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19
skokové nastaveni teploty ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19
skokové nastaveni asu ¢islo programu 0 az 4 usek programu 0 az 19

teplota vody 1C ¢islo programu 0 az 4 ¢islo bodu 0 az 4

teplota vzduchu 2C ¢islo programu 0 az 4 ¢islo bodu 0 az 4

SEG =33
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Nastaveni udrZzovaciho rezimu (STANDBY). Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 | udrzovaci rezim (STANDBY) SBY _ 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG = 34

Nastaveni ¢ekdni (HOLD). Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 ¢ekani (HOLD) HOLD 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =35

Nastaveni chodu regulace. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 chod regulace _60O_ 0 nebo 1 char
0 = vypnuto
1 = zapnuto
SEG =36

Segment je ur€en pouze pro Cteni stavu Zddané hodnoty. Plati pro verze MRS 04-2x a 3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 stav Zadané hodnoty udaj -999 az 9999 float

SEG =37
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Nastaveni minut spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty spusténi nnN _ 0 az 59 char

SEG =38

Nastaveni hodin spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny spusténi HOD _ 0 az 23 char

SEG =39

Nastaveni datumu spusténi regulace. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 datum spusténi DEN _ 0 az 31 char

SEG =40

Nastaveni hodiny piepnuti na program COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny pi¥epnuti 1 HOD1 0 az 22 char

SEG =41

Nastaveni minut prepnuti na program COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty pfepnuti 1 niNi 1az59 char
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SEG =42

Nastaveni ¢isla programu COMFORT. Plati pro verze MRS 04-3x.

PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 ¢islo programu COMFORT con_ 0az4 char
SEG =43
Nastaveni hodiny piepnuti na program ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 hodiny pFepnuti 2 HODZ 1az23 char
SEG =44
Nastaveni minut prepnuti na program ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 minuty piepnuti 2 MinNg 0 az 59 char
SEG =45
Nastaveni ¢isla programu ECONOMY. Plati pro verze MRS 04-3x.
PRVEK
¢islo vyznam oznaceni rozsah typ
0az3 | ¢&islo programu ECONOMY ECD: _ 0az4 char
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6. Propojeni regulatoru s PC

Reguldtor umoZznuje nastaveni veSkerych parametrii z pocitate a monitorovani pribchu
regulace na pocitaci.

Hardwarové propojeni regulatoru s pocitacem

Reguldtor nutno propojit s pocitaem kabelem, ktery je na strané¢ reguldtoru zakoncen
konektorem Cannon 9 pin, na druhé strané¢ konektorem Cannon 9 pin nebo Cannon 25 pin
(ptipojeni k sériovému portu COM1 nebo COM2). Kabel neni soucésti dodavky. Lze jej

zakoupit v siti prodejen vypocetni techniky nebo objednat u vyrobce reguldtoru (nutno zadat
délku kabelu).

Nékres propojeni:
Kabel pro komunikaci RS 232
Cannon Cannon
2 = am 2
- < -
5 s - 5
Zapojeni konektoru Cannon 9 pin: Zapojeni konektoru Cannon 25 pin:
2 RxD 2 TxD
3 TxD 3 RxD
5 SG 7 SG
Kabel pro komunikaci RS 485
Cannon MRS 04 Cannon

(8)B mm £ = A

D D D O ' Gl
(1) Stinéni
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6.1 Aplikace software APOELMOS

Pozadavky na hardware:
pocitac: Pentium 100
grafickd karta: VGA
mechanika CD
Pozadavky na software:
operacni syst¢ém MS Windows 95/98/ME a vyssi verze.

Instalace software pfedpokldda zdkladni znalosti pro praci s PC a vybrané instrukce MS
Windows.

6.2 Postup pri instalaci:

1) Vlozte CD ROM do mechaniky CD pocitace. Pokud vdm po vloZzeni CD ROM do
mechaniky nab¢hne Internet Explorer (autorun), volte z konkrétni nabidky ,,Pfistroje*,
»Reguldtory* a vyberte program pro nastaveni dat regulatoru MRS 04 (viz. Legenda —
staZeni / instalace sw)

2) Na disku vytvoite adresar

3) Program ulozime na disk do vytvoreného adresére.

4) Spust’te soubor PM-04.exe .
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7.  ES prohlaseni o shodé

ES PROHLASENI O SHODE

My,

A.P.O. - ELMOS v.o.s., Prazskd 90, 509 01 Nova Paka, Cesk4 republika
ICO: 60111615

prohlaSujeme na svou vyluénou odpovédnost, Ze niZe uvedeny vyrobek spliluje poZadavky
technickych pfedpist, Ze vyrobek je za podminek ndmi uréeného pouZziti bezpecny a Ze jsme piijali
veskerd opatfeni, kterymi zabezpecujeme shodu vSech vyrobkl niZze uvedeného typu, uvadénych na
trh, s technickou dokumentaci a s poZadavky piisluSnych natizeni vlady a evropskych direktiv.

Vyrobek: Regulator MRS 04

Typ: MRS 04

Vyrobce: A.P.O. - ELMOS v.o.s.
Prazska 90
509 01 Nové Paka
Ceska republika

Vyrobek je uréen k méfeni a regulaci teploty nebo jinych velicin.
Posouzeni shody vyrobku je provedeno vrdmci posouzeni systému jakosti vyroby v podniku
autorizovanou osobou (€. AO 201, Elektrotechnicky zkuSebni dstav, Pod lisem 129, Praha 8 — Troja) a

provadéni dohledu nad jeho fddnym fungovanim.

Vyse uvedeny vyrobek je ve shod€ s normami:

CSN EN 61010-1 ed.2:2011 véetné zmén EN 61010-1:2010 including amendment

CSN EN 61326-1:2013 véetn& zmén EN 61326-1:2013 including amendment

a nasledujicimi nafizenimi vlady, ve znéni pozd¢jsich predpisti (NV) a ¢islo EU smérnice:

NV 17/2003 Sb. véetné zmén 2006/95/EC including amendment

NV 616/2006 Sb. véetné zmén 2004/108/EC including amendment

NV 481/2012 Sb. v¢etné zmén 2011/65/EU including amendment

Misto vydéni: Nové Paka Jméno: Ing. Libor Lukes

Datum vydani: 22.7.2014 Funkce: feditel spole¢nosti
APCGLMOS

. A.P.O. - ELMOS v.0.s. .
Razitko: Prazska 90, 509 01 Nové Paka Podpis:

DIC: CZ60111615
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8. Osvédceni o jakosti a kompletnosti vyrobku

Mikroprocesorovy regulator MRS 04 v.¢.

Potvrzujeme, Ze uvedeny vyrobek je kompletni, odpovida technickym podminkam a je
fadn¢ prohlédnut a prezkousen.

9. Zaru¢ni podminky

Vyrobce odpovida za to, Ze jeho vyrobek mé a bude mit po stanovenou dobu vlastnosti
stanovené technickymi normami, Ze je kompletni a bez zavad. RovnéZ vyrobce odpovida za
vady, které odbératel zjisti v zarucni lhiité a které v€as reklamuje. Zakladni podminkou zaruky
je uzivani regulatoru tak, jak je uvedeno v uZivatelské piirucce.

Zarucni doba je 36 mésicti ode dne prodeje.

Zaruku lze uplatnit pfi materidlovych vadach nebo pii Spatné funkci vyrobku. Zaru¢ni
opravy provadime dle reklamac¢niho fadu firmy A.P.O.-ELMOS v misté sidla firmy.

Zaruka zanika, pokud byly na vyrobku provedeny tpravy nebo poruSeny zarucni Stitky
a pokud byl vyrobek poSkozen nasilné¢ mechanicky nebo nespravnym pouZzitim.

Zarucni 1 pozéarucni servis provadi vyhradné A.P.O. — ELMOS.

/— razitko 4\

N /

Obsah
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3.8.2  NASTAVENI HYSTEREZE HYST 23
3.8.3  NASTAVENI CHLAZENI/TOPENI COHE 24
3.9 NASTAVENI PARAMETRU REGULACE PRG/ 26
3.9.1 NASTAVENI PROPORCIONALNI KONSTANTY _PB _ 26
3.9.2  NASTAVENI VYKONOVEHO POSUVU P _ 27
3.9.3  NASTAVENI PERIODY PULSU PER _ 27
3.10 NASTAVENI PARAMETRU REGULACE PRO 3 29
3.10.1  NASTAVENI PROPORCIONALNI KONSTANTY _PB _ 29
3.10.2  NASTAVENI VYKONOVEHO POSUVU Pl _ 29
3.10.3  NASTAVENI DOBY PREBEHU SERVOPOHONU DSER 30
3.10.4  NASTAVENI AUTOMATICKEHO CASOVACE ZMEN VYSTUPU _AT _ 31
3.11 NASTAVENI PARAMETRU REGULACE P{D! 32
3.11.1  NASTAVENI PROPORCIONALNI KONSTANTY _PB _ 32
3.11.2  NASTAVENI INTEGRACNI KONSTANTY I NT _ 33
3.11.3  NASTAVENI DERIVACNI KONSTANTY DER _ 34
3.11.4  NASTAVENI DOBY VZORKOVANI TP1D 35
3.12 NASTAVENI PARAMETRU REGULACE P!D 3 36
3.12.1  NASTAVENI PROPORCIONALNI KONSTANTY _PB _ 36
3.12.2  NASTAVENI INTEGRACNI KONSTANTY I NT _ 36
3.12.3  NASTAVENI DERIVACNI KONSTANTY DER _ 36
3.12.4  NASTAVENI DOBY PREBEHU SERVOPOHONU DSER 36
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3.12.5 NASTAVENI DOBY VZORKOVANI TP!D 37
3.13 NASTAVENI TYPU SNIMACE SENS 38
3.14 NASTAVENI DESETINNE TECKY _DP _ 39
3.15 NASTAVENI POCATKU VSTUPNIHO ROZSAHU (START SENZOR) 5TRS 40
3.16 NASTAVENI KONCE VSTUPNIHO ROZSAHU (END SENZOR) ENDS 4?
3.17 NASTAVENI OFFSETU (POSUVU NAMERENE HODNOTY) OFF S 43
3.18 PRIRAZENI VSTUPU K REGULACNIMU OKRUHU 44
3.19 NASTAVENI VSTUPNIHO INTEGRACNIHO FILTRU FILT 46
3.20 NASTAVENI PRISTUPOVEHO HESLA HES ] 47
3.21 NASTAVENI PRISTUPOVEHO HESLA HESZ 48
3.22 NASTAVENI ADRESY PRISTROJE ADR _ 49
3.23 SPUSTENI FUNKCE AUTO-TUNE VMENU TUNE 50
3.24 NASTAVENI TYPU ANALOGOVEHO REGULACNIHO VYSTUPU A NARL 52
4. MEZNI HODNOTY PARAMETRU 54
5. POPIS KOMUNIKACNIHO PROTOKOLU 55
6. PROPOJENI REGULATORU S PC 76
6.1 APLIKACE SOFTWARE APOELMOS 77
6.2 POSTUP PRI INSTALACI: 77
7. ES PROHLASENI O SHODE 78
8. OSVEDCENI O JAKOSTI A KOMPLETNOSTI VYROBKU 79
9. ZARUCNI PODMINKY 79
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